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Предисловие

Настоящее руководство по эксплуатации распространяется на тахеометры электронные 
FOIF в модификации RTS102 (далее по тексту – тахеометр RTS102 или прибор).

Надлежащее уведомление

© Товарный знак и логотип FOIF - торговая марка компании Suzhou FOIF Co., Ltd., Китай. 
Авторские права защищены. ООО «РУСГЕОКОМ» является официальным дистрибьютором 
на территории Российской Федерации, в Республике Беларусь и Республике Казахстан

Производитель — Suzhou FOIF Co., Ltd., Китай
Товарный знак и логотип Bluetooth - собственность Bluetooth SIG, Inc. Все другие торговые 

марки являются собственностью их владельцев.

Примечание к выпуску

Это выпуск руководства по эксплуатации на тахеометр RTS102 за февраль 2023 (Редак-
ция 1.2).

Ограничение гарантии

За исключением гарантийных обязательств и лицензионных соглашений, прилагаемых 
к изделию и приведенных в этом руководстве, это руководство и изделие поставляются «как 
есть». Гарантийные обязательства другого рода не предоставляются. Производитель откло-
няет любую подразумеваемую гарантию товарной пригодности изделия для какого-либо кон-
кретного применения или использования. Производитель и его представители не несут от-
ветственности за технические или редакторские ошибки и пропуски, содержащиеся в этом 
руководстве, равно как и за убытки случайные либо являющиеся закономерным следствием 
применения, использования или эксплуатационных качеств этого руководства или изделия.

Такие отклоняемые убытки включают в себя, но не ограничиваются, потерями рабочего 
времени, утерей либо порчей данных, упущенной выгодой, потерями денежных средств либо 
доходов, а также потери от использования изделия. В дополнение, производитель не несет 
никакой ответственности и обязательств за убытки или издержки, понесенные в связи с за-
меной изделия или программного обеспечения, исков третьих лиц, возмещения неудобств и 
прочие расходы. В любом случае производитель не должен нести ответственность по компен-
сации убытков или расходов перед вами и любой третьей стороной, превышающую продаж-
ную цену приемника.

Упомянутые выше условия и положения могут быть в любой момент времени исправле-
ны, изменены, заменены на другие, либо отменены производителем.

1. Меры предосторожности
ВНИМАНИЕ:

● Разборка и восстановительный ремонт прибора должны производиться исключительно
уполномоченными дистрибьюторами компании FOIF.

● Не направляйте зрительную трубу на солнце. Это может привести к повреждению сет-
чатки глаз или потере зрения.

● Не накрывайте зарядное устройство, т. к. это может привести к его возгоранию во время
зарядки.

● Использование неисправного кабеля питания, розетки или вилки может привести к пожа-
ру или удару электрическим током.

● Использование влажной батареи или зарядного устройства может привести к пожару
или удару электрическим током.
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● Не располагайте прибор вблизи горючих газов или жидкостей, не используйте прибор в
угольных шахтах. Это может привести к взрыву.

● Защищайте батарею от воздействия огня и высокой температуры. Это может привести к
взрыву или повреждению прибора.

● При использовании батареи, не рекомендованной компанией FOIF, существует опас-
ность возгорания, удара электрическим током или ожога.

● При использовании кабеля питания, не рекомендованного компанией FOIF, существует
опасность возгорания.

● Короткое замыкание батареи может привести к пожару.
● Под воздействием сильного электростатического заряда допустимо незначительное ухудше-

ние качества работы прибора, например, его автоматическое включение и отключение и т. п.

ОСТОРОЖНО:
● При касании прибора влажной рукой существует риск удара электрическим током.
● Не следует вставать на футляр, сидеть на нем или произвольно его переворачивать, т. к.

это может привести к повреждению прибора.
● Соблюдайте осторожность при установке или перемещении штатива, чтобы не повре-

дить концы ножек штатива.
● Не роняйте прибор или футляр, а также не используйте неисправный ремень, скобу или

подвес, т. к. это может привести к повреждению прибора.
● Не прикасайтесь к жидкости, вытекшей из прибора или батареи. Опасные химические

вещества могут вызвать ожоги или образование волдырей на коже.
● Тщательно собирайте трегер: ненадежно закрепленный трегер может привести к серьез-

ным повреждениям прибора.
● Падение прибора или штатива может привести к серьезному повреждению. Перед ис-

пользованием прибора тщательно затяните становой винт.

Информация для пользователя

1) Этот прибор предназначен исключительно для профессионального использования!
Для понимания информации руководства по эксплуатации и указаний по технике безо-
пасности, с которыми следует ознакомиться до использования, осмотра или регулировки
прибора, пользователь должен иметь квалификацию геодезиста или обладать знаниями,
достаточными для проведения геодезических работ.

2) Во время использования прибора следует надевать необходимые средства индивиду-
альной защиты (защитную обувь, каску и т. д.).

Ограничение ответственности

1) Пользователь этого прибора должен соблюдать все положения руководства по эксплуа-
тации и периодически проверять эксплуатационные характеристики прибора.

2) Производитель не несет ответственности за прямой, косвенный или сопутствующий
ущерб и за упущенную выгоду в результате использования неисправного прибора, а так-
же умышленного или неумышленного нарушения правил эксплуатации.

3) Производитель не несет ответственности за сопутствующий ущерб и упущенную выгоду
в результате природных бедствий (напр., землетрясения, урагана, наводнения и т. д.).

4) Производитель не несет ответственности за любой ущерб и упущенную выгоду в ре-
зультате изменения данных, утери данных, приостановки работ и т. д., произошедших в
результате использования исправного или неисправного прибора.

5) Производитель не несет ответственности за любой ущерб и упущенную выгоду в резуль-
тате использования прибора с несоблюдением положений руководства по эксплуатации.

6) Производитель не несет ответственности за ущерб в результате неправильных транс-
портировки или соединения прибора с другими приборами.



7

ПРИМЕЧАНИЕ:
● Не направляйте зрительную трубу на солнце

Защищайте прибор от солнечных лучей и не направляйте зрительную трубу на солнце,
чтобы не повредить глаза и сам прибор.

● Установка прибора на штатив
При использовании прибора обеспечьте надежное крепление прибора на штативе. Для
обеспечения точности измерений лучше использовать деревянный штатив.

● Установка прибора на трегере
Регулировка трегера влияет на точность измерений. Трегер следует регулярно прове-
рять — винт, соединяющий трегер с алидадой, должен быть надежно затянут. Становой
винт также должен быть надежно затянут.

● Не допускайте колебаний прибора
Используйте специальный футляр при транспортировке прибора и старайтесь свести к
минимуму колебания.

● Переноска прибора
При переноске крепко держите прибор за рукоятку.

● Воздействие высоких температур
Избегайте длительного нахождения прибора под воздействием высоких температур, так
как это может отрицательно сказаться на его работе.

● Резкие перепады температуры
Резкие перепады температур на прибор или призму приводят к уменьшению диапазо-
на измерения расстояний. При перемещении прибора из тепла в холод необходимо
выждать некоторое время для его адаптации к окружающим условиям, после чего мож-
но приступать к измерениям.

● Проверка уровня заряда батареи
Перед использованием прибора проверьте уровень заряда батареи.

● Извлечение батареи
Извлекать батарею следует при выключенном приборе: в противном случае могут быть
утрачены сохраненные данные. Поэтому менять батарею лучше после выключения пи-
тания прибора.

● Ответственность за сохраненные данные
Компания FOIF не несет ответственности за утерю данных по причине ненадлежащего
использования прибора.

● Шум от прибора
Шум работающего электродвигателя во время использования прибора является нормой
и не влияет на его работу.

Обозначения

В целях сохранности вашего прибора и предотвращения травмирования пользователей и 
иных лиц, а также повреждения оборудования, подлежащие соблюдению пункты обозначены 
в этом руководстве восклицательным знаком внутри треугольника. Ими отмечен текст, содер-
жащий важную информацию («ВНИМАНИЕ» и «ОСТОРОЖНО»).

Формулировки указаний приведены ниже. Убедитесь, что они вам понятны до того, как 
перейти к ознакомлению с основным текстом.

	 ВНИМАНИЕ
Игнорирование данного требования и несоблюдение пользовате-
лем условий эксплуатации могут привести к летальному исходу или 
тяжелым травмам.

	 ОСТОРОЖНО
Игнорирование данного требования и несоблюдение пользовате-
лем условий эксплуатации могут привести к травмам или повреж-
дению оборудования.
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Стандарты безопасности для лазерных приборов

Для тахеометра RTS102 используется безопасный лазер видимого диапазона, соответству-
ющий требованиям стандартов «Спецификация излучающих устройств» (FDA CDRH.21CFR, 
Части 1040.10 и 1040.11) и «Безопасность лазерных устройств. Часть 1. Классификация обо-
рудования, требования и руководство пользователя» (IEC 60825-1:2001).

В соответствии с указанными стандартами, тахеометр RTS102 относится к лазерным 
устройствам класса IIIa/3R. Если в качестве отражателя при настройке конфигурации (Config) 
выбрана призма или отражательная марка, выходное излучение эквивалентно более безо-
пасному классу 1.

При повреждении прибора его разборка не допускается. В этом случае рекомендуется 
связаться с авторизованным сервисным центром.

Этикетки

Для обеспечения безопасной эксплуатации следуйте инструкциям по технике безопасно-
сти, указанным на этикетках и изложенным в настоящем руководстве.

Рисунок 1 – Наклейка с оповещением об опасности лазерного излучения



..&. ВНИМАНИЕ:

• Никогда не направляйте лазерный луч в глаза другим людям, поскольку это может при­
вести к серьезным травмам.

• Не заглядывайте в источник лазерного излучения, поскольку это может привести к не­
обратимым повреждениям сетчатки глаз.

• Не смотрите на лазерный луч, поскольку это может привести к необратимым поврежде­
ниям сетчатки глаз.

• Не смотрите на лазерный луч через телескоп или другие оптические приборы, поскольку

это может привести к необратимым повреждениям сетчатки глаз.

2. Описание и работа

2.1. Назначение тахеометра 

Тахеометр RTS102 предназначен для измерений длин (приращений координат), горизон­

тальных и вертикальных плоских углов, в том числе применяемых при определении коорди­
нат пунктов при геодезических построениях. 

Внешний вид тахеометра RTS102 показан на рисунке 2. 

• • 

Рисунок 2 - Общий вид тахеометра RTS102 
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Габаритные размеры, мм, не более 
длина 175 
ширина 178 
высота 340 

Масса с трегером и аккумуляторной батареей, кг, не более 5,1 

2.2.З. Функциональные характеристики 

Функциональные характеристики тахеометра RTS 102 приведены в таблице 3. 

Таблица 3 - Функциональные характеристики тахеометра RTS102 

Модель RTS102 

Зрительная труба 

Дпина 156 мм 

Изображение Прямое 

Диаметр объектива 45 мм 

Увеличение 3Ох 

Угол поля зрения 1 °30' 

Минимальное расстояние фокусирования 1,0 м 

Подсветка сетки нитей 1 О уровней яркости 

Измерение углов 

Система считывания Абсолютный датчик (энкодер) 

Минимальное отображаемое значение 0.5" / 1" / 5" 

Точность 2" 

Компенсатор двухосевой 

Диапазон компенсации ±3' 

Измерение расстояний 

Диапазон измерений: 
на одну призму 1 - 3000 м 
на одну призму (режим увеличенной дальности) 1 - 5000 м 
на светоотражающую плёнку 1 - 800 м 1) 

без призмы (диффузный режим) 1 - 600 м 2) 

Точность измерений: 
отражательный режим на одну призму 2+2 ppm 
отражательный режим на светоотражающую плёнку 3+2 ppm 
режим увеличенной дальности на одну призму 5+3 ppm 
без призмы (диффузный режим) 3+2 ppm 

Время измерений (на призму): 
слежение (трэкинг) 0,4-1,0 с 
быстро 0,5 с 
нормально 1,0 с 

Интерфейс и управление данными 

ЖК-дисплей LCD, 6 строк х 20 символов 
(96х160 точек) 

Панель управления двухсторонняя 
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Память 

внутренняя память 20 проектов/ до 60 ООО точек (40 

проектов / до 120 ООО точек - при ис-

пользовании карты памяти типа SD) 

внешняя память SD-карта 

Передача данных RS-232 / USB тип В/ SD-карта / 

Bluetooth ТМ (опционально) 

Программное обеспечение (структура меню) тип Sokkia ® 

Прочая информация 

Лазерный отвес ±1 ,О мм/1 ,5 м 

Время непрерывной работы до 24 часов (при +20 °С и однократ-

нам измерении расстояния каждые 

30 с) 

Питание 7.4 В 

Встроенные датчики (температура, давление) -

Температурный режим работы -20 ... +50 °С

Температура хранения -40 ... +70 °С

Габариты (Ш х Г х В) 175 х 178 х 340 

Масса с аккумулятором и трегером 5, 1 кг 

Защита от пыли и влаги IP66 

Стандартный комплект • электронный тахеометр на трегере,

• аккумуляторная батарея (2 шт.),
• зарядное устройство,

• крышка объектива,

• чехол для защиты от осадков,

• набор инструментов для ухода

за оптикой и юстировки,

• кабель передачи данных miniUSB,

• руководство по эксплуатации

на электронном носителе,
транспортировочный футляр,

• плечевые ремни,

• свидетельство о поверке
(электронно)

Примечания 
1) Измерения на отражающую плёнку (60 мм х 60 мм) с коэффициентом отражения не

менее 90 % по ГОСТ 8.557-2007. 
2) Измерения на поверхность соответствующей белой поверхности пластины с коэффици­

ентом отражения не менее 90 % по ГОСТ 8.557-2007. 
3) В диапазоне измерений от 1 до 600 м.
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2.3. Основные элементы и функции 
 
2.3.1. Основные элементы 
 
 

 
 

Рисунок 3 - Основные элементы тахеометра RTS102 
  

Винт крепления 

Оптический визир 

Ручка 

Объектив

Клавиатура

Круглый уровень 

Трегер 

Винт вертикального 
наведения 

Винт точного вертикального 
наведения 

Слот SD-карты 

user31
Штамп



2.3.2. Экран и клавиатура 

Рисунок 4 - Экран и кn ави шура 

Кпавиши Описание 

F1-F4 Программируемые клавиш и 

0---9 1. Ввод цифр в цифровом режиме
2. Ввод символов в алфавитном ре:+симе

• Десятичный разделитель
+ Знак {{ пл ЮС-МИ нус }}

Питание Вкn ючен и е/выкn ючени е при бора

* Прямой переход к ре:+симу настройки

ESC ВьD<од в предыдущий ре:+сим или меню

SFT 1. Переключение ме:+сду алфавитным и цифровым ре:+симом
2. Сдвиг мишени при измерении

BS 1. Удаление символа слева от курсора при вводе
2. Открытие меню электронного уровня

Space 1 . Черный пробел при вводе

2. Ввод цел и ил и высоты при бора

Func Переход на другую страницу

ENT 1. Выбор и подтверждение введенньD< данньD<
2. Подтверждение выбранного варианта
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2) Фиксация прибора на основании штатива: аккуратно установите прибор на основание
штатива. Придерживая его одной рукой, затяните становой винт в нижней части прибо­

ра, чтобы надежно закрепить его на штативе.

3.2.2. Горизонтирование (нивелировка) 

Расположите штатив так, чтобы отвес был направлен на метку на земле. 

1) Грубая нивелировка при помощи круглого уровня

Винт А Винт В 

Винт А Винт В 

1. Вращайте подъемные винты А и В в противоположных направ­
лениях до тех пор, пока пузырек круглого уровня не окажется в
положении, перпендикулярном линии, образованной винтами А и

В. Направление вращения слева показывает направление переме­

щения пузырька круглого уровня.

2. Установите пузырек в центр круга вращением винта С.
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2) Точная нивелировка при помощи цилиндрического уровня

ВинтА ВинтВ 

Винт А Винт В 

( _. {) 
·О

Цил•1ндрический 

уроое11ь 

1. Ослабьте зажим горизонтального наведения и поворачивайте
прибор до тех пор, пока цилиндрический уровень не будет парал­
лелен линии, образованной винтами А и В. Поворачивайте винты
А и В, пока пузырек не окажется в центре уровня.

2. Ослабьте зажим горизонтального наведения и поверните при­
бор примерно на 90°. Вращением винта С установите пузырек в
центр уровня.

3. Повторяйте описанные выше действия до тех пор, пока пузырек
не будет находиться в центре цилиндрического уровня при пово­
роте прибора в любом направлении.

3) Точная нивелировка при помощи электронного уровня на экране

За счет электронного уровня процедура нивелировки приборов RTS102 очень проста, 
особенно в случаях, когда круглый и цилиндрический уровни плохо видны. 

КоИ1енс. 

•�=1, �i'i:i, �◄:
Х-0° 03,04" 

у 0° 00,51"

C•li=J 

1. Включите прибор и нажмите клавишу {BS}, чтобы вывести на экран электронный уро­
вень.

Ком�енс. 
•:◄=И 39=1, �◄: 
х 0° 00 "' 02·· 
У-0°00, 01 •• 

C•Ji=J 

2. Выровняйте прибор с помощью трех подъемных винтов.

Примечание: 
1. Вы можете включить или отключить компенсацию по осям Х и У при помощи клавиш А

или Т. 
2. Если прибор оснащен лазерным отвесом, после открытия этого меню появится шкала

настройки лазерного отвеса. Мощность лазера можно отрегулировать при помощи клавиш ◄ 
и►. 
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3.2.З. Включение/выключение 

Вкпючение прибора 

Dешо шоdе 
10 points limited 

FOIF 
Initing ...... 

10/03/2023 09:09:18 

FOIF RTS100R 

Сер.нс-... А21282 

Версия 23-03-08 1 
Проект JOB1 
tйlt• ,,ма 1а•,;:, 

1. Убедитесь, что прибор установлен ровно и нажмите красную клавишу {POVVER}, а за­
тем нажмите клавишу {skip}. 

2. Прибор включится, на его экране отобразится окно состояния.

Выкпючение прибора 

ВЫкrючить'? 

Нажмите клавишу {POWER}, появится запрос на подтверждение выключения прибора, 
нажмите FЗ («ДА»), чтобы выключить прибор, или F4 («НЕТ»), чтобы вернуться на прежний 
экран. 

ПРИIVЕЧАНИЕ: При случайном отключении прибора данные измерений могут быть уте­
ряны! 

3.2.4. Регистрация и демонстрационный режим 

При первом включении приборов RTS102 на экране появится окно регистрации. 
Для активации программы RTS102 вам необходимо обратиться к местному дилеру компа­

нии FOIF или направить нам по электронной почте фабричный номер прибора. 
После этого мы выдадим вам регистрационный номер, который надо будет ввести в поле 

«НЕТ.». Нажмите клавишу FЗ (РЕГИСТРАЦИЯ) для программирования экрана регистрации. 
После ввода регистрационного номера вы увидите слово «Success», а программа перейдет в 
зарегистрированный peЖl.llм. 
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Demo mode 
10 Data points limited D 

i 

Registration No Input 

No. - i

Success 

Если у вас нет регистрационного номера, можно нажать клавишу F4 (ПРОПУСТИТЬ) и 
работать с прибором RTS102 в демонстрационном режиме. При работе в демонстрационном 
реЖ11ме программа может снять только 10 точек. 

З.2.5. Ввод цифр и букв 

Память 
1.Проект
2.Известн. Дан.

Р1 
... 
... 

cl•i•ffi g 
i.Выбор памяти
5.USB

1. Войдите в реЖ11м ввода кода (см. п. 9.1 «Изменение списка кодов»), курсор будfi'!Г мигать,
можно вводить. Буква «1» в верхнем правом углу показываf!Г активный реЖl!м ввода;
клавишей {Shift} мот-�о переключаться между «А» алфавитным и «1 » числовым реЖ11ма­
ми.

001 :D0R 
002:ZAB 
003 ;,,; 
004: 
005: 
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10,01 :DOR 
002. :ZAB
003:ST
0181:: р 11(
085: Tl<OSiij 

1 

2. Введите код и нажмите клавишу {ЕN"Т}, чтобы его сохранить. Можно нажать клавишу
{BS}, чтобы удалить неправильно введенные знаки перед курсором. Максимальная дли­
на кода - 12 символов.

З.2.6. Дисплей 

На ЖК-дисплее может быть отображено 6 строк по 20 символов. В режиме измерений в 
верхних пяти строках отображается общая информация, а в нижней строке показаны запро­
граммированные функции. 

Экран состояния 

28✓02/2023 10:21:46 
Модель прибора 

FO I F R Т3100Н _ __, ............. ------ с 
rrXт-rir· т.Х ep!tlnnьш номер

О,ер. н . A2128Z 
Версия 22_12_26 с..· __ _., Уровень аря а, батареи ■ 

Текущий проект Проект 1 "1072'2 • 
m:J:t.l ••t•Jtl -т-•J-:I-··'

Прямой переход к режиму 
конфшурадни 

Режим основных измерений 

Измере ие 
ppro 11 

SD 1 "92Вм 1 Тип цешr 
ВУ б O 41 J 23:" � ___ .,. Уровень заряда батареи 
ГУ 0 • 00 ,, 591 •, PZ Страница 
. , 

lilil кнопки управ ени.я 
113мерение 

вно 

SD 
ВУ 
ГУ 

п 
2 107111 

1.669m � 
311 ° 8?'' 29" � 

Ь 87' 10·· 

L_ ________ �[-tj�-----�,-·!!�-1!!.1111 •----�-
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3.2. 7. Блок-схема меню 

Режим измерений 

28/02/2023 10:21:46 [ESC]
FOIF RTS100R 

Сер.ном. А21282 
Версия 22-12-26 i
Проект 140722 
1mП11 liШIIEШ 

[Измерения]

[Пш,�ять] • t [ESC]

Память 
i811U•l4�11 
2.Известн. Дан.
З.Код 
4.Выбор памяти

5.USB

Проект 

Р1 

1 

[1] 1.Выбор проект
2.IINя Пр-кта

-- З.Удал.проекта 
4.Экспорт Данн.
5.Парам. связи

Проект 
1.Коп. Файл

Проект 1407 
[2] 1.Ввод Коорд.

2.IINnopт данк.�х

Р1 

1 

Р2 

1 

3.Удаление 1 
4.Просмотр
5.◊чистка

Код 
1.Редакт.кодов

[З] 2. ◊чист Список
1 

Измерение 

рр111 11 
SD 1.077111 � 1 
HD 0 . 978111 liii � lUD 0.452111 Р1 � 

1� ШfiJ � � Р2 
i

Шl1 [!1Ш] EIII [Ш:iрз 
rшCJ 1:ai:Jrшrшr! Wil 

[Запись]

[Меню]

Запись JOB1 
f•=ttml+:ii: 
2. Углов Измер.
З.Сьемка точек
4.ПрJ.'Мечание
5.Просмотр

• [Func]

Запись JOB1 
1.Выбор проект

Мено 
!.Координаты 
2.Разбивка
З.Плщадь 
4.Смещение

.◊пред-е НР

[Func]

1.Высота

Р1 

1 

PZ 

1 

Р1 

Р2 

2. ◊бр. засечка
З.Проекция точки �
4.Разбивка Лин.
5.Ход

[Func]
Мено РЗ 

1. ◊братн. задач
2.Прямая задача
З.Повторить изм 1
4.Разб. дуги
5.Вычсл д-rи

Режим конфигурации. Нажмите клавишу {КОНФ}, нажмите клавишу {Func} дпя переклю­
чения между страницами 
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4. Выполнение измерений

4.1. Измерение углов 

4.1.1. Измерение горизонтального угла между двумя точками 

1. Визируйте первую цель.

Измерение 
ppm 11 

SD 1.11f � 
ВУ 315°23, 16·' li 
ГУ 3°35, 26•' Р1

,д$Эi 1:1•=11 ш•=� t0►Si 

Дважды нажмите F4: [ОУСТ], чтобы установить первую цель как О O на стр. 1 в режиме
измерений.
Если вы находитесь в режиме измерения расстояния, сначала нажмите [НГВ1] или
[НГВ2], чтобы изменить состояние дисплея.

Измерение 

SD 

HD 
11 

pprit 
2.118м 
1.920m 
0.895m 

() 

� 
Р1 

2. Визируйте вторую цель. Отображающееся значение соответствует внутреннему углу
между двумя точками.

Перв�-:�:_ ?ая цель

.r..,✓ 

4.1.2. Установка горизонтального угла 

Измерение 
pprrt 11 

SD 1.624m 1 
ВУ 315°20,15., " 
ГУ 0°00,02" PZ 
•*•]i/!I ШЩ: Ф IW:■ •ir4!il 

1. Наведите визир прибора на первую цель. Нажмите F4: [ГУСТ] на стр. 2 в режиме изме­
рений.

Уст. Уrоп 

i5ii■JJ 
2.КоорД.
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Разбивка 
1.Прев.
2.Уrол и Раст.
c1., ■j.jЦЩj:@11ri • 

3. Нажмите клавишу [ESC], выберите пункт
«2. Данн. дпя Раз (Данные разбивки)», а затем
«З. Координаты».

тчкв 

вые.Цепи 
Хтч: 
Утч: 
Нтч: 

1.253rri[] 
1.250 
3.263 Q 
1.250 

4. Введите координаты точки разбивки.
Нажмите F1: [ЧТЕН], чтобы просмотреть существующие координаты как координаты

разбивки.
Нажмите F4: [дА], чтобы установить данные.

t 2.107rri 
➔ 1.8731'1'1 
� 0.9421'1'1 � 
РкаГДt 2.816rri � 
dГА ➔ 41

°

27'21" Pl 
1%@1�1 t➔,l:JП f:Y1I 

5. Нажмите F1: [ИЗМ], чтобы начать измерение координат с разбивкой. Передвигайте при­
зму, чтобы найти точку разбивки.
: Двигайте призму вверх

: Двигайте призму вниз
Нажмите клавишу {ESC}, чтобы вернуться в режим разбивки.

4.6.2. Измерение недоступной высоты с разбивкой 

Выполните эту операцию, чтобы найти ТОЧh'У, где невозможно напрямую установить точку 
(см. п. «Измерение недоступной высоты»). 

Порядок измерения недоступной высоты с разбивкой: 

Nено 
!.Координаты 

.Разбивк 
З.Пnощадь 
4.С..ещение
5 . Опред-е НР

Р1 

1 

1. Установите цель прямо под или прямо над искомой точкой, затем с помощью рулетки

измерьте высоту цели (высоту от точки съемки до цели).
2. Нажмите F2: [МЕНЮ] на стр. 2 в режиме измерений, затем выберите «2. Разбивка».
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Разбивка 

1.Ввод Станции 

.Данн. для Раз 

З.Даnьномер 
4. Выб. пр-та 

3. Выберите «2. Данн. для Раз (Данные разбивки)» , затем выберите «1. Прев.». 

вно 

Вые.Цел 

4. Введите высоту от точки съемки до положения разбивки. Затем нажмите F4: [дА], чтобы 
усrановить данные. 

SD 0.109ro 

I 

ВУ 0
°

57' 05' Q 
ГУ 3

° 32' 39' 

1%f:JO •=JIC•I t+J,!:fП 

5. Нажмите F2: [ВНО], чтобы начать измерение недосrупной высоты с разбивкой. Передви­

гайте зрительную трубу, чтобы найти точку разбивки. 
: Переместите зрительную трубу ближе к зениту 

: Переместите зрительную трубу ближе к надиру 

Нажмите клавишу {ESC}, чтобы вернуться в режим разбивки. 

4. 7. Расчет площади 

Рассчитайте площадь , ограниченную нескольким и точкам и. Данные координат точек нуж­

но измерить или ввесrи вручную. 

Ввод: 
Координаты: 

N 

Р2 (N2, Е2) 
РЗ (NЗ, ЕЗ) 

N 

Ст 

Р2 

Вывод: 
Pl (точка 1) (Nl, El) Площадь: S 

РЗ 

Р4 
s 

Р5 

�---------------Е 

о 
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4.7.2. Расчет площади по существующим координатам 

Порядок расчета площади: 
,------------

М е но 

1.Координаты 
2.Разбивка 
с1,1,1. 11mm 
4.СМщение 

,,.5 .Опред-е НР 

Р1 

1 

1. Выберите «F2: (МЕНЮ]/ 3. Площадь/2. Площадь». 

П]: 
02: 
03: 
04: 
05: 

t.YI•i 

2. Нажмите F1: [СЧИТ], чтобы вывести список данных существующих координат. 

Стнlt 
Стнlt1 
Стнtt2 
КоорЗ � 
Стнtt4 
,,_,1,. т -,, ... ,=1-il 1, •• ,.,,1 ,�м, 

3. Стн#: Данные известной точки, сохраненные в текущем проекте или в проекте поиска 
координат. 
Коор#: Данные координат, сохраненнь1е в текущем проекте или в прое"'Те поиска коорди­
нат. 

01: 105 
02:106 
03:107 
04:108 
�: 
@S•i l=·��Э 

4. Выберите первую точку из списка и нажмите клавишу {EN1}, чтобы установить ее. 
Выбранная точка устанавливается как «01 (точка 01)». 

5. Повторите действия от 2 до 4, пока не будут выбраны все точки. 
Убедитесь, что точки выводятся по часовой стрелке или против часовой стрелки. 

ВЬ.числ. ппщади 
тчк 4 

Плщ. 0 .097rn� 
О .0000}-.а 

-,_ .. J,--4-1 

6. Нажмите F2: [ВЫЧС], отобразится рассчитанная площадь. Нажмите F4: [дА], чтобы вый­
ти. 
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4.8. Измерение со смещением 

Измерение со смещением производят, чтобы найти точку, в которой невозможно устано­
вить цель напрямую, или чтобы установить расстояние и угол до точки, которую невозможно 
визировать. 

Можно установить расстояние и угол до точки, которую нужно измерить (точки цели), уста­
новив цель в месте на небольшом расстоянии до точки цели (смещенная точка) и рассчитав 
расстояние и угол от точки съемки до смещенной точки. 

Точку цели можно найти тремя способами. 

4.8.1. Измерение со смещением по расстоянию 

Нахождение точки путем ввода горизонтального расстояния от точки цели до смещенной 
точки. 

Точка стояния прибора 

Если смещенная точка расположена слева или справа от точки цели, убедитесь, что угол, 
образуемый линиями, соединяющими смещенную точку, точку цели и точку стояния прибора 
составляет примерно 90 °. 

Если смещенная точка расположена перед или позади точки цели, установите смещен­
ную точку на линии, соединяющей точку стояния прибора и точку цели. 

Порядок измерения со смещением по расстоянию: 

1.tено 
1.Координаты
2.Разбивка

З.Пnщадь
; • .,Ц:,ilt§:ф:, 
5 . Опред-е НР 

Р1 

1 

1. Установите смещенную точку близко к точке цели и измерьте расстояние между ними,
затем настройте призму на смещенную точку.

2. Наведите прибор на смещенную точку, нажмите F1: [ИЗМ] на crp. 1 в режиме измерений,
чтобы измерить расстояние.

Смещение 

fl;J❖VlblFii/•tШ] 
2.СмеuvРасст
з .СмеuvУгол 1 
4.CмeuvP1-P2
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3. Выберите «[МЕНЮ]/4. Смещение (смещение)» или нажмите F3: [СМЕЩ] на стр. 3 в 
меню основных измерений. 

4. Выберите «1. Ввод Станции (ориентация точек стояния)», чтобы ввести данные точки 
стояния (см. п. 4.3.1. «Ввод данных точки стояния»). 

Смещение 
1 . В1вод Сl'анции 

•�t:§ lil ►,,. ikiiiJ 
З. CмeiJVYron '1 
4.CМeuvP1-P2 

5. Выберите «2. Смещ/Расст (смещение по расстоянию)». 

х 

у 
н 

Ф=J!• 

З. 231 • ., 
1 .. 228 
1.174 

11141 

6. Можно нажать F1: [ИЗМ], чтобы повторно измерить смещенную точку, или нажать F4: 
[дА], чтобы выполнить следующее действие. 

Расст 
Наnр1ав 

10 .000 
.. 

• i 

1001 

7. Ввод расстояния и направления смещенной точки: 
(1) Расст: горизонтальное расстояние от точки цели до смещенной точки. 
(2) Направ: направление смещенной точки . 
..-: слева от точки цели 
--+,: справа от точки цели 

t: перед ТОЧКОЙ цели 
t: позади точки цели 

)( 

у 
н 

9.14:З 

-6 .
1

608 1 
1.174 

BJ.1•• ►1 IIJII -, :_-,1-_-,. 1-l&J--1 , ... _,-

8. Нажмите F4: [дА], чтобы рассчитать и отобразить расстояние и угол до точки цели. 
9. Нажмите F1: [ЗАП], чтобы сохранить; 

Нажмите F2: [УГЛ], чтобы отобразить угловые значения ВУ, ГУ и расстояние SD; 
Нажмите F3: [HEl], чтобы вернуться к действию 6; 
Нажмите F4: [дА], чтобы вернуться к режиму смещения. 
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х 

у 

н 

1 

3.249 

0.922 

1.098 1 
Навед. на цель 
ЕР•• F:Ai1• •=-ii ltP 

4. Выберите «З. Смещ/Угол (смещение по углу)» после ввода данных точки стояния прибо­
ра ( см. п. 6.1 « Ввод данных точки стояния»).

5. Тщательно визируйте направление точки цели и нажмите F4: [ДА], отобразятся расстоя­
ние и угол точки цели.

6. По завершении измерения:
Нажмите F1: [ЗАП], чтобы сохранить;
Нажмите F2: [КООР], чтобы отобразить координаты Х-У-Н;
Нажмите FЗ: [НЕТ], чтобы вернуться к действию 6;
Нажмите F4: [ДА], чтобы вернуться к режиму смещения.

4.8.3. Измерение со смещением по двум расстояниям 

Измерение расстояния между точкой цели и двумя смещенными точками. Установите 
две смещенные точки (первая цель и вторая цель) на прямой линии от точки цели, измерьте 
первую и вторую цели, затем введите расстояние между второй целью и точкой цели, чтобы 
найти точку цели. 

Точка цели 

С�1ещенная 
точка (цель Pl) 

Точка стояния прибора 

Порядок измерения со смещением по двум расстояниям: 

Мена Р1 

1.Координаты
2.Разбивка
З.Плщадь 1 
;в�е�=-11ш11g1� 
5 . Опред-е НР 

1. Установите две смещенные точки (первая цель и вторая цель) на прямой линии от точки
цепи и используйте смещенные точки в качестве цепи.

2. Выберите [МЕНЮ] на стр. 2 в режиме измерений, затем выберите «4. Смещение (сме­
щение)» или нажмите FЗ: [СМЕЩ] прямо на стр. 3.
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внутренний угол между известными точками. Будьте осторожны, поскольку точки легко могут 
располсжиться на одной окружности. 

Предпочтительнее такое распол сжение, как показано ниже . 

.А.: неизвестная точка 
•: известная точка 
Иногда оказывается невозможно произвести правильный расчет, как показано ниже. 

Если точки расположены на одной окружности. примени те один из следующих способов: 

1) Перенесите контрольную точку как можно ближе к центру треугольника.

2) Измерьте еще одну известную точку, не находящуюся на окружности

3) Произведите измерение расстояния для минимум одной из трех точек.
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Конечная ТЧК 
тчкп 

х 

у 

н 

IJ 
2.000 

2.000 i 
2.000 

"fё�,..,41·,·, ·11""1ll_Jl_1 

4. Введите координаты конечной точки. См. предыдущее действие.

Азимут 
HD 
h 

45
°

00,00"

1.114111 i 
1.000111 

re,, vi ·11""1l ,-�,.41·1 

5. Отобразится обратное значение. Нажмите FЗ: [СЛЕД], чтобы продолжить, нажмите F4:

[ДА], чтобы вернуться в меню.

4.18. Вычисление полярных координат 

Координаты конечной точки можно вычислить, если известны азимут, расстояние и коор-

динаты NEZ начальной точки. 

Ввод: 

Координаты начальной точки: NO, ЕО, ZO 

Азимут: Az 

Расстояние: ДИСТ 

Вывод: 

Координаты конечной точки: N 1, Е1, Z1 

N 

Конечная 

Начальная точка 

Порядок вычисления полярных координат: 
�----------� 

Мено 
1.Обратн. задача

il.i).f;;\:,�i.WЫШiШi 
З.Повторить изм 
1.Разб. дуrи
5.Вычсл. дороrи

РЗ 
......

i 

1. Нажмите F2: [МЕНЮ] на стр. 2 в режиме основных измерений.

2. Перейдите на стр. 3 и выберите пункт

«2. Прямая задача (Вычисление полярных координат)».
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Ввод переходной кривой 

Расст 
Радиус 
Азимут 
П-рот: 

Н
аправ

100.00011'1 

100.00011'1 

2i5
°

2i'ЗO" 

ВЛ-◊ liil 

, .. : .. ! =·,.·,➔--11 
1. Убедитесь, что находитесь в меню редактирования горизонтальных элементов, и нажми­

те F4, чтобы перейти в меню ввода переходных кривых. 
Введите параметры круговой кривой, включая Расст, Радиус) ,  Азимут, П-рот и Дирек (на­
правление В или ВНЕ).

Тип 
Линия 

◊круж.

КонецТчк 
100.000 

200.000 

пи-ль 300.000 liil 

2. Нажмите клавишу F4: [ВВОд], чтобы подтвердить ввод и вернуться в меню реда/\'Тирова­
ния горизонтальных элементов. 
В данном случае «Конецтчк» означает конечный пикет данного элемента.

ПРИМЕЧАНИЕ:

1. Обычно азимут рассчитывается на основе предыдущего элемента.
2. При установке поворота или направления наведите курсор на элемент [П-рот) или [ди­

рек) соответственно и переключайтесь между вариантами при помощи клавиш ◄ или ►.
3. В случае установки параметра [В] (внутреннее) для направления кривой заданное зна­

чение радиуса принимается как конечный радиус, а начальный радиус принимается 
как 00

• При установке параметра [ВНЕ] (внешнее) дпя направления заданное значение 
становится начальным радиусом, а конечный радиус принимается как 00

• 

Реда/\-тирование горизонтальных элементов дороги 
Заданные горизонтальные элементы можно редактировать в меню реда/\'ТИрования гори­

зонтальных элементов. 

Удаление горизонтальных элементов 
,-------------

Тип КонецТчк 
Линия 100.000 

◊круж.
Спи-ль

200.000 

300.000 liil 

1. Перемещайте курсор между элементами при помощи клавиш • и т.
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Ввод, u..ирины 1 

СТАНЦИЯ:0.000 
Лl.имр1 � 1
n. р 4.000m 

1"!!'9'!!!'11'!18'!'1 

4. Введите параметры ширины дороги.
СТАНЦИЯ (Пикет): этот параметр используется как исходная точка дпя расчета следую­
щего элемента ширины дороги
Л.шир: ширина слева
П.шир: ширина справа
Нажмите клавишу F4: [ВВОд], чтобы подтвердить ввод.

SPile 
0.000 
100.000 

LW 
3.0€10 
5.000 

_00.000 б.000 • 

5. Повторите действия в п. 4, чтобы ввести ширину остальных участков дороги.

Рас.д-и/Выч. 

CТNtЦllll:0.000 

Р .. ТД 1 

6. Нажмите клавишу [ESC], чтобы вернуться в меню расчета дороги.
Настройки дополнительных пикетов
Можно рассчитать дополнительные пикеты и использовать их при разбивке. Порядок дей­

ствий такой же, как при вводе ширины элементов дороги, но результат будет иным. При вводе 
ширины элемента дороги введенные параметры используются от конкретного пикета до сле­
дующего элемента, а при настройке дополнительных: пикетов введенные параметры исполь­
зуются только дпя конкретного пикета. 

вью .. �е�Gео 
. Гори з . кривая 

Z .Верт. кривая 
_. В_ычсл д- rи 

1. Убедитесь, что прибор переведен в режим измерений трассы дороги и выберите
«З. Вычел д-ги (Расчет дороги)».
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Рас.д-и/Выч. 

1лrn;1 ii#• 

2. Нажмите клавишу F2: [1Рд], чтобы перейти в меню настроек дополнительных: пикетов.
Нажмите клавишу F1: [ПЕРВ], чтобы переместить курсор к первому элементу.
Нажмите клавишу F2: [ПОСЛ], чтобы переместить курсор к последнему элементу.
Нажмите клавишу FЗ: [Уд], чтобы удалить выбранный элемент.
Нажмите клавишу F4: [дОБ], чтобы добавить новый вертикальный элемент.

SPi le LW 

1 

3. Нажмите клавишу F4: [дОБ], чтобы перейти в режим ввода ширины дороги.

Ввод ,-ки разб.1 

СТРJ-1.ЦИЯ : 155 . 500 
Л.1.1.Ир 10.000m 1 
П.Dlp �

�, =и-=1-•т-J 

4. Введите параметры ширины дороги.
STATION (Пикет): этот параметр используется как исходная точка для расчета следую­
щего элемента ширины дороги
Л.шир: ширина слева
П.шир: ширина справа
Нажмите клавишу F4: [ВВОд], чтобы подтвердить выбор.

SPile LW 

155 . 500 -,: 10 . 000 

5. Повторите действия в п. 4, чтобы ввести ширину остальных: участков дороги.
6. Нажмите клавишу [ESC], чтобы вернуться в меню расчета дороги.

Расчет дороrи
После проектирования трассы дороги введите интервал для расчета точек разбивки.

88 



















стП,З-20,З фунт/кв. дюйм (psi) 
• Диапазон значений ppm: -499-499 ppm.

5.2. Получение данных углов 

Измерение 
ppl!I 11 

SD 1.53011'1 1 
ВУ 287

°

56'44" 1 
ГУ 96

°

29'47" РЗ 
ff,1:1 ф:fii:1 Wt!§III ttJ•• 

1. Войдите в режим сохранения нажав кнопку{ЗАП}. На экране появится текущий проект.

Измерение 
ppl!I 11 

SD 1.53011'1 1 
ВУ 287

°

56'44" 1 
ГУ 96

°

29'47" РЗ 
ff,1:1 "1Эi:1 Wt!§III ttJ•• 

2. Выберите «2.Угов Измер. (данные угла)», затем наведите прибор на цель, на экране
отобразится угол в реальном времени.

ЗАП СВ◊Б 59958 п 

ВУ 294
°45'33" 

ГУ Зii"11'1Z" 11 
ТЧКПSТО Pl 

f:tJ1I 

З. Нажмите F4: (ЗАП], чтобы ввести следующие данные: номер точки, высоту цели и код, 
нажмите F1: [дА], чтобы сохранить данные. 
Можно нажать F1: [АВТО], чтобы выполнить эту операцию сразу, если № точки, код и 
высоту цели не нужно задавать заново. 
Нажмите клавишу F2: (ОУС1], чтобы установить О как значение горизонтального угла. 

ЗАП СВ◊Б 

Вые.Цели 
Код ROAD 

M=i(•) toWi 

59956 

1.5001!'1 
i 

Р2 

1=r;1,1 

4. Повторите действия в п. З для кол лимации и сбора данных об углах других точек.

5.3. Сохранение данных расстояний и координат 

Порядок сохранения данных координат: 
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Память 

iiw•I•I411 
2.Известн. Дан.
3.Код
1.Bьtiop памяти
5.USB

Р1 

2. Выберите «1. Проект», чтобы перейти в меню управления проектами.
З. Подключите прибор к компьютеру при помощи коммуникационного кабеля (входит в ком­

плект поставки). 

Проект 
1.Bьtiop проекта
2.� Пр-кта
З.Удал.проекта

.Экспо т Данн. 

5.Парам. связи

Р1 
.... 
.... 

1 

4. Выберите «4. Экспорт Данн. (Экспорт данных)», чтобы перейти в режим передачи дан­
ных и вывести на экран перечень всех проектов.

Эксп. Дан. 
ОВ_МР 

1107 
JOB3 
JOB1 
JOB5 

99 
11 
о 

о 
0 

Р1 

1 
.... 
.... 

5. Выберите проект, по которому необходимо передать данные.

Эксп. Дан. 

Поиск 20 
Передача 19 

6. Нажмите клавишу {ЕNТ}, чтобы начать передачу данных через порт RS-232C. После
завершения на экране появится перечень всех проектов.

Вам таюке слещет ознакомиться с главой 3.2.11. Настройка коммуникационного порта.

6.6. Копирование файлов 

Можно скопировать проект из внутренней памяти на SD-карту или скопировать исходные 

данные с SD-карты во внутреннюю память. 
Порядок копирования проекта: 

�----------

22 / О 3 / 2 О 2 З 16:10:35 
FOIF RTS100R 

Сер.ном. А21282 
Версия 23-03-22 1 
Проект 1107 

[tcJtl l1Qtl l�<•;:t) 
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Нажмите клавишу F2: [ПЕР], чтобы переместить курсор к первому коду. 
Нажмите клавишу FЗ: [ПОСЛ], чтобы переместить курсор к последнему коду. 
Нажмите клавишу F4: [УД], чтобы удалить выбранный код. 
ПРИМЕЧАНИЕ: 

Все коды, сохраненные в памяти, можно использовать из любого проекта. 
В памяти проекта можно сохранять до 50 кодов. 

9.2. Очистка памяти кодов 

Порядок очистки всех кодов: 
1) Нажмите клавишу FЗ: [ПАМ] в режиме состояния, чтобы войти в меню управления фай­

лами.

Память 
1.Прое1ет
Z.Известн. Дан.
Fl;j.)11
4.Вьюор памяти
5.USB

Р1 
..........

i 

2) Выберите «З. Код», чтобы перейти в меню управления кодами

Код 
1. Редакт. кодов

.Очист Сnисок:

3) Выберите «2. Очист Список (Очистка списка)».

Очист всех кодов 
Удалить? i 

4) Нажмите FЗ: [НЕТ], чтобы вернуться в предыдущее меню.
Нажмите F4: [ДА], чтобы удалить из памяти проектов все сохраненные коды.

001: 
002: � 
003: 
004: 1 
005: 

tJ.. . т -• ,-1 :1-;,1 1 • :•э, 1 F•11 
5) Теперь при переходе в меню «1. Редакт. Кодов (Редактировать код)» список кодов будет

пуст.

115 



















Настройка инстр. 
1.Коррект накп.

1 

3. Выберите «2.Место нуля (Корректировка ошибки места нуля)».

ВУ 
ГУ 

270
°

00' 00·· 
000

°

00'00" 

Читать дисп 1 

1!1;1 

1 

4. Наведите прицел на опорную точку в положении I и нажмите клавишу FЗ: [ДА].

ВУ 90
°

00' 00·· 
ГУ 180

°

00'00" 

Читать дисп Z 

1:l;J 

п 

1 

5. Наведите прицел на опорную точку в положении 11. Поверните прибор на 180 °, наведи­
те прицел на ту же точку и нажмите FЗ: [ДА]. 

Ош. 

Стр 
Нов 

индекса 

0
°

00'00" 

00
°

00'00" 
Установить? 

-._ ... J 1-il- 1 :1 =ii 
6. Нажмите FЗ: [ДА], чтобы подтвердить корректировку, или F4: [НЕТ], чтобы сбросить

данные. 

11.11. Ошибки оптической оси дальномера 
и оси визира зрительной трубы 

Поверка 
Установите прибор на штатив или другое устойчивое основание, выполните точную ниве­

лировку и включите прибор. 
1) Поместите отражательную марку на удалении 5-20 м от прибора.
2) Наведите прицел телескопа на центр отражательной марки.
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Приложение IV. Комплектность тахеометра 

Наименование Обозначение Количество 

Тахеометр электронный RTS102 1 ШТ.

Аккумуляторная батарея - 2шт. 

Зарядное устройство - 1 шт. 

Кабель передачи данных miniUSB - 1 ШТ.

Карта памяти формата SD 1) - 1 шт. 

Чехол для защиты от осадков - 1 шт. 

Набор инструментов для ухода за оптикой 
1 шт. -

и юстировки 

Защитная крышка объектива - 1 шт. 

Транспортировочный футляр - 1 ШТ.

Руководство по эксплуатации (в электрон-
- 1 экз. 

ном виде) 

Свидетельство о поверке (в электроном - 1 экз. 
виде) 
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